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1.                 Пояснительнаязаписка 
  
Направление программы –техническое. 
Актуальность. Люди постоянносовершенствуют среду своего обитания, 
дополняя её новыми элементами. В современном мире человека повсюду 
сопровождают автоматизированные устройства. Самые сложные и умные из 
этихустройств называются роботами. Так,робототехника постепенно 
становитсячастью нашей жизни и востребованнымвидом деятельности в 
детском творчестве. Спомощью данной программы обучающиеся 
познакомятся с удивительным миром роботов и разберутся в основах 
новойприкладной науки – робототехники. Научатсясобирать из деталей 
конструкторов моделиробототехнических устройств ипрограммировать их 
для выполнения заданных действий. Это поможет лучше понять, какие 
законы и правилаприсущи миру реальных машин имеханизмов. Занятия 
робототехникой являются одним из важных способовпознания мира техники.  
Программа способствует занятиям учащимися проектной деятельностью,  
обучениепроектированию позволяет формировать уучащихся такие умения 
как  планированиесвоей деятельности и осуществление её всоответствии с 
выработанным планом;планирование работы другого (других) 
длядостижения определённого результата;анализ имеющихся ресурсов 
дляпредстоящей деятельности, включая собственные знания; постановку 
задач по сформулированной цели для последующего решения; анализ 
полученных результатов насоответствие требованиям задачи 
илипоставленной цели; предъявление ипредставление хода проделанной 
работы иеё результата. Таким образом, начальноеобучение проектированию, 
организованное впроцессе занятий робототехникой, поможетобучающимся 
освоить такие способыдействия, которые окажутся необходимыми вих 
будущей жизни. 
В основе программы лежит «Примерная дополнительная
общеобразовательнаяобщеразвивающая программа «Робототехника», 
разработанная и утвержденная БУОО «ЦДНВ «Исток» (приказ №7-ОД от 
20.01.2022г.). 
Адресат программы (целеваягруппа) 
Программа предназначена для детей в возрасте 10 – 12 лет. Одна 
изособенностей развития мышления в этом возрасте – его образный характер. 
Дети лучше запоминают то, что сопровождается демонстрацией наглядного 
материала.Восприятие сложных абстрактных понятийвызывает у них 
значительные трудности, таккак наглядно себе их они не 
представляют.Кроме того, у них еще недостаточно знанийоб общих 
закономерностях природныхявлений и отношений в обществе. Поэтомудля 
развития мышления учащихся на занятиях в первую очередь необходимы 
наглядность и разделение сложных понятийна отдельные составные части. В 
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этомвозрасте формируется формально-логический тип мышления, 
основанный нарассуждениях, построении логическихцепочек, представлении 
не явных, но 
 
возможных свойств предмета илиявления, последствий того или 
иногопоступка. Развитию формально-логического мышления 
способствуетосвоение ребёнком сравнений, классификаций, способности 
канализу и синтезу информации, чтопроисходит в процессе 
занятийпроектной деятельностью.  
Условия реализации программы внеурочной деятельности. 
Условия реализацииобразовательной деятельности вчасти определения 
рекомендуемогорежима занятий соответствуютсанитарно- 
эпидемиологическим требованиям, а также требованиям к обеспечению 
безопасности обучающихся согласнонормативно-инструктивнымдокументам 
Министерстваобразования РФ. 
Программа рассчитана на 34 часа, 1год обучения 
Режим занятий: 1 раз в неделю. 
Продолжительность занятия – 40 минут 
Состав группы: разновозрастной,постоянный. 
Форма организации деятельности детского объединения: лаборатория. 
Форма обучения: очная. 
Формы занятий: 
-   Занятие – практикум; 
-   занятие – эксперимент; 
-   занятие – творческаямастерская; 
-   тренировочные занятия; 
-   публичная и стендоваяпрезентация (моделей,проектов); 
-   итоговые учебныезанятия (по разделампрограммы); 
-   занятие – соревнование; 
-   виртуальная экскурсия; 
-   защита творческихпроектов. 
При     организации     самостоятельной     работы     и      работы     по 
индивидуальным учебным заданиямиспользуются формы 
занятий:инструктаж, консультации,разработка и реализацияиндивидуальных 
творческих и исследовательских проектов. 
  
Цель и задачи программы 
Цель: развитие творческих способностей школьников в процессе создания 
роботовсредствами конструирования,программирования и проектной
деятельности. 
Задачи: 
-        познакомитьобучающихся с конструктором
КЛИК: деталями, устройствами, механизмами и средой
программирования КЛИК; 
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-    формировать навыки творческой проектной деятельности:создание 
проекта, подготовка презентации и защита проекта 
-   развивать уменияучебного сотрудничества, коммуникации и рефлексии; 
-     способствовать освоению и принятию обучающимися общественно 
признанных социальных норм в культуре поведения, общения, отношения 
к базовым ценностям. 
Планируемые результаты 
Личностными результатами изучениякурса является демонстрация
обучающимися устойчивого интереса ктехническому моделированию 
иробототехнике, мотивированное участие в проектах,устойчивое следование 
в поведениисоциальным нормам и правиламмежличностного общения, 
навыкисотрудничества в разных ситуациях,уважительное отношение к труду. 
Метапредметные результаты 
Познавательные: 
-   знает назначение схем,алгоритмов; 
-   понимает информацию,представленную в формесхемы; 
-   анализирует модельизучаемого объекта; 
-   используетинформацию, исходя изучебной задачи; 
-   запрашивает информацию у педагога. 
Коммуникативные: 
-   устанавливает    коммуникацию    с    
участниками            образовательной деятельности; 
-   задаёт вопросы; -   
 реагирует на устныесообщения; 
-   представляет требуемуюинформацию по запросупедагога; 
-   использует умениеизлагать мысли влогическойпоследовательности; 
-   отстаивает свою точкузрения; 
-   взаимодействует    со    взрослыми    и    сверстниками    в            учебной  
деятельности; 
-   умеет выполнятьотдельные задания вгрупповой работе. 
Регулятивные: -   
 -  определяет цели иследует им в учебнойдеятельности; 
-   составляет пландеятельности и действуетпо плану; 
-    действует по заданномуобразцу или правилу, 
удерживает правило, инструкциюво времени; 
-   контролирует своюдеятельность и оцениваетеё результаты; 
-   целеустремлен и настойчив в достижении целей, готов к 
преодолению трудностей; 
-   адекватно воспринимаетоценку деятельности;  
-   демонстрирует волевыекачества. 
Предметные результаты (попрофилю программы):  
-     умеет включить (выключить) компьютер, работать периферийными
устройствами, находит нарабочем столе нужнуюпрограмму; -
   знает, что такое робот,правила робототехники; 
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-   классифицирует    роботов (бытовой, военный, промышленный, 
исследователь); 
-знает    историю    создания    конструктора   КЛИК, особенностисоединения 
деталей; 
-   называет детали,устройства и датчики
конструктора КЛИК, знает ихназначение; 
-   знает номера, соответствующие звуками картинкам; -   знает виды передач; 
 -   собирает модель роботапо схеме; 
-   составляет простейшийалгоритм поведенияробота; 
-
      имеет представление осреде программирования КЛИК,палитре, используе
т блоки программ, входы для составления простейших 
программ для управленияроботом; 
-
       создает при помощиблоков программ звуковое ивизуальное сопровожден
иеработы робота; 
-   имеет представление об этапах проектной деятельности, 
презентации и защите проекта поплану в устной форме; 
-     имеет опыт участия всоревнованиях по робототехникев составе группы. 
  
2.   Учебно-тематическоепланирование 
  
 Название раздела,темы занятия Коли

честв
очас
ов 

Дата 
план 

Дата 
факт 

1 Вводное занятие«Образовательная
робототехника сконструктором КЛИК». 

1   

2 Изучение составаконструктора КЛИК. 4   
2.1 Конструктор КЛИК и егопрограммное об

еспечение. 
1   

2.2 Основные компоненты
конструктора КЛИК. 

1   

2.3-
2.4 

Сборка робота.Демонстрация. 2   

3 Изучение моторов идатчиков. 4   
 

3.1-
3.2 

Изучение и сборка
конструкций с моторами. 

2   

3.3 Изучение и сборка
конструкций с датчикомрасстояния. 

1   

3.4 Изучение и сборка
конструкций с датчикомкасания, цвета. 

1   

4 Конструирование робота. 7   
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4.1 Сборка механизмов бездвигателей идатч
иков по инструкции. 

1   

4.2-
4.3 

Конструирование простогоробота по инс
трукции. 

2   

4.4-
4.5 

Сборка механизмов с двигателем и 
датчиком по инструкции. 

2   

4.6-
4.7 

Конструирование робота-тележки. 2   

5 Создание простыхпрограмм через мен
юконтроллера. 

3   

5.1 Понятие «программа», «алгоритм». 
Написание
простейших программ дляробота по инст
рукции. 

1   

5.2-
5.3 

Написание программ длядвижения робот
а черезменю контроллера. 

2   

6 Знакомство со средой
программирования КЛИК. 

6   

6.1-
6.2 

Понятие «средапрограммирования»,
«логические блоки». 

2   

6.3-
6.4 

Интерфейс среды
программирования КЛИК иработа с ней. 

2   

6.5-
6.6 
 

Написание программ длядвижения робот
а пообразцу. Запуск и отладкапрограмм. 

2   

7 Изучение подъемных механизмов и 
перемещенийобъектов. 

5   

7.1-
7.2 

Подъемные механизмы. 2   

7.3-
7.5 

Конструирование
собственного робота дляперемещения  
объектов инаписание программы. 

3   

8 Учебные соревнования. 1   
 Учебное соревнование: 

Игры с предметами. 1   

9 Творческие проекты. 2   
 Школьный помощник. 2   
 Заключительное занятие.

Подведение итогов. 
1   

 итого 34   
 
 
3.   Содержание программы 
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Раздел 1. Вводноезанятие. 
Показ презентации «Образовательная робототехника с конструктором 
КЛИК». Планирование работы на учебный год. Техника безопасности при 
работе в кабинете.. Вводный и первичныйинструктаж на рабочем месте для 
обучающихся. 
  
Раздел 2. Изучениесостава конструктораКЛИК. 
Тема 2.1. КонструкторКЛИК и его программноеобеспечение. 
Знакомство с перечнем деталей,декоративных и соединительных элементов и 
систем передвижения. Ознакомление с примерными образцами 
изделийконструктора КЛИК. Просмотрвступительного видеоролика. 
Беседа:«История робототехники и её виды».Актуальность применения 
роботов.Конкурсы, состязания по робототехнике.Правила работы с набором-
конструкторомКЛИК и программным обеспечением.Основные 
составляющие средыконструктора. Сортировка и хранениедеталей 
конструктора в контейнерах набора.Тестовое практическое творческое 
задание.Формы и виды контроля: Входной контрользнаний на начало 
учебного года.Тестирование. Оценка качества теста иизделий. 
Тема 2.2. Основныекомпонентыконструктора КЛИК. 
Изучение набора, основных функцийдеталей и программного обеспечения 
конструктора КЛИК. Планирование работы с конструктором. Электронные 
компонентыконструктора. Начало работы. 
Тема 2.3. Сборка роботана свободную тему.Демонстрация. 
Сборка модулей (средний и большой мотор, датчики расстояния, цвета и 
силы).Изучение причинно-следственных связей.Сборка собственного робота 
без инструкции. Учим роботов двигаться. Демонстрация выполненной 
работы. Взаимооценка, самооценка. 
  
Раздел 3. Изучениемоторов и датчиков. 
Тема 3.1. Изучение исборка конструкций смоторами. 
Объяснение целей и задач занятия.Внешний вид моторов. Конструирование
экспресс-бота. Понятие сервомотор.Устройство сервомотора. Порты 
дляподключения сервомоторов. Положительноеи отрицательное движение 
мотора.Определение направления движениямоторов. Блоки «Большой 
мотор» и «Средний мотор». Выбор порта, выборрежима работы (выключить, 
включить,включить на количество секунд, включить наколичество градусов, 
включить наколичество оборотов), мощность двигателя. Выбор режима 
остановки мотора. Презентация работы. Взаимооценка,самооценка. 
Тема 3.2. Изучение исборка конструкций сдатчиком расстояния. 
Объяснение целей и задач занятия. Понятие «датчик расстояния» и их 
виды.Устройство датчика расстояния и принципработы. Выбор порта и 
режима работы.Сборка простых конструкций с датчикамирасстояний. 
 
Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 
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Тема 3.3. Изучение исборка конструкцийс датчиком касания,цвета. 
Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид. Режим измерения. Режим 
сравнения. Режим ожидания. Изменение в блоке ожидания. Работа 
блокапереключения с проверкой состояниядатчика касания. Сборка 
простыхконструкций с датчиком касания.Презентация работы. 
Взаимооценка, самооценка. Объяснение целей и задач занятия. Датчик цвета 
предмета. Внешний вид датчика и его принцип работы. Междисциплинарные 
понятия: причинно- следственная связь. Изучение режимов работы датчика 
цвета. Сборкапростых конструкций с датчиками цвета. Презентацияработы. 
Взаимооценка, самооценка. 
Раздел 4.Конструирование робота. 
Тема 4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков 
поинструкции. 
Объяснение целей и задач занятия.Изучение механизмов. Первые шаги. 
Зубчатые колеса. Промежуточное зубчатое колесо. Коронные зубчатые 
колеса. Понижающая зубчатая передача. Повышающая зубчатая передача. 
Шкивы и ремни. Перекрестная ременная передача. Снижение, увеличение 
скорости. Червячнаязубчатая передача, кулачок, рычаг. Сборкапростых 
конструкций по инструкции.Презентация работы. Взаимооценка,самооценка. 
Тема 4.2.Конструированиепростого робота поинструкции. 
Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Сборка робота 
поинструкции. Разбор готовой программы дляробота. Запуск робота на 
соревновательномполе. Доработка. Презентация работы.Взаимооценка, 
самооценка. 
Тема 4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков 
поинструкции. 
Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение 
сучащимися результатов работы. Актуализация полученных знаний раздела 
3.Сборка различных механизмов с участиемдвигателей и датчиков по 
инструкции. Презентация работы. Взаимооценка,самооценка. 
Тема 4.4.Конструирование робота-тележки. 
Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение 
сучащимися результатов работы. Сборкапростого робота-тележки. 
Улучшениеконструкции робота. Обсуждение возможныхфункций, 
выполняемых роботом-тележкой.Презентация работы. Взаимооценка,
самооценка. 
  
Раздел 5. Созданиепростых программ черезменю контроллера. 
Тема     5.1     Понятие «программа», «алгоритм».                        
Написание простейших программ для робота поинструкции. 
Объяснение целей и задачзанятия. Алгоритм движенияробота по 
кругу, вперед-назад, «восьмеркой» и пр. Написание программы по образцу 
для движения по кругучерез меню контроллера. Запуск иотладка программы. 
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Написание других простых программ на выбор учащихся и их 
самостоятельнаяотладка. Презентация работы.Взаимооценка, самооценка. 
Тема 5.2 Написание программ для движения робота через меню
контроллера. 
Объяснение целей и задач занятия. Характеристики микрокомпьютера 
КЛИК.Установка аккумуляторов в блокмикрокомпьютера. Технология 
подключенияк микрокомпьютеру (включение ивыключение, загрузка и 
выгрузка программ, порты USB, входа и выхода). Интерфейс и описание 
КЛИК (пиктограммы, функции,индикаторы). Главное 
менюмикрокомпьютера (мои файлы, программы, испытай меня, вид, 
настройки). Созданиепробных программ для робота через менюконтроллера. 
Презентация работы.Взаимооценка, самооценка. 
  
Раздел 6. Знакомство сосредойпрограммирования КЛИК. 
Тема 6.1. Понятие «средапрограммирования»,«логические блоки». 
Понятие «среда   программирования», «логические   блоки».  
Показнаписания простейшей программыдля робота. 
 Интерфейс программыКЛИКи работа с ним. 
 Написаниепрограммы для воспроизведениязвуков и 
изображения по образцу.  
Презентация работы.Взаимооценка, самооценка. 
Тема 6.2. Интерфейссредыпрограммирования КЛИКи работа с 
ней. 
Общее    знакомство   с    интерфейсом    ПО.    Самоучитель.   Панель 
инструментов. Палитра команд. Рабочееполе. Окно подсказок. 
Окномикрокомпьютера КЛИК. Панельконфигурации. 
Тема 6.3. Написаниепрограмм для движенияробота по образцу. 
Запуск и отладка программ. 
Объяснение целей и задач занятия.Понятие «синхронность движений», 
«часть и целое». Сборка модели Робота-танцора. Экспериментирование 
снастройками времени, чтобы синхронизировать движение ног с 
миганиеминдикатора на Хабе. Добавление движенийдля рук Робота-танцора. 
Добавлениезвукового ритма. Программирование надвижение срегулярными 
интервалами.Презентация работы. Взаимооценка,самооценка. 
  
Раздел 7. Изучениеподъемных механизмови перемещений объектов. 
Тема 7.1. Подъемныемеханизмы. 
Объяснение целей и задач занятия. Подъемные механизмы в 
жизни.Обсуждение с учащимися результатовиспытаний. Конструирование 
подъемногомеханизма. Запуск программы, чтобыпонять, как работают 
подъемныемеханизмы. Захват предметов одинаковоговеса, но разного 
размера (Испытание № 1).Подъем предметов одинакового размера, норазного 
веса (Испытание № 2). Внесение результатов испытаний в 
таблицу.Презентация работы. Взаимооценка,самооценка. 
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Тема 7.2. Конструирование собственного робота для 
перемещения объектов инаписание программы. 
Объяснение целей и задач занятия.Сборка и программирование модели 
«Вилочный погрузчик». Разработкапростейшей программы для 
модели.Изменение программы работы готовоймодели. Сборка модели с 
использованиеминструкции по сборке, набор на компьютерепрограммы, 
подключение модели ккомпьютеру и запуск программы.Презентация работы. 
Взаимооценка, самооценка. 
Раздел 8. Учебныесоревнования. 
Тема 8.1. Учебноесоревнование: Игры спредметами. 
Объяснение целей и задач занятия.Обсуждение, как можно использовать 
датчикрасстояния для измерения дистанции.Обсуждение соревнований 
роботов и возможностей научить их отыскивать и перемещать предметы. 
Знакомство сположением о соревнованиях. СборкаТренировочной 
приводной платформы,манипулятора, флажка и куба. Испытание двух 
подпрограмм для остановки Приводной платформы перед флажком, чтобы 
решить, какая из них эффективнее. Добавление нескольких программных 
блоков, чтобы опустить манипулятор Приводной платформы ниже, захватить 
куб и поставить его на расстоянии по меньшей мере 30 см отфлажка. 
Эстафетная гонка. Взаимооценка, самооценка. 
Раздел 9. Творческие проекты.Тема9.Школьныйпомощник. 
Объяснение целей и задач занятия. Распределение на группы (смена 
составагрупп). Работа над творческим проектом:Сборка робота на тему 
«Школьный помощник». Созданиепрограммы. Создание презентации.
Тестирование готового продукта. Доработка.Презентация работы. 
Взаимооценка,самооценка. Рефлексия. 
10.   Заключительноезанятие. Подводимитоги. 
Конструирование робототехническихпроектов. Построение 
пояснительныхмоделей и проектных решений. Разработкасобственной 
модели с учётом особенностейформы и назначения проекта. 
Оценкарезультатов изготовленных моделей.Документирование и 
демонстрацияработоспособности моделей. Использованиепанели 
инструментов припрограммировании. Исследование в видетабличных или 
графических результатов и выбор настроек. Формы и виды контроля: Защита 
итогового творческого проекта. 
  
 
 
4.  Контрольно-оценочные средства 
Для управления качествомпрограммы внеурочной деятельности
осуществляется входящий, текущий, промежуточный и итоговый контроль 
над достижением планируемых результатов. 
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Входной контроль проводится в форме беседы в начале учебного года для 
определения уровня знаний и умений детей на момент начала освоения 
программы. 
Текущий контрольпроводится в течение всего учебногогода для определения 
степениусвоения обучающимися учебногоматериала, определения 
готовности детей к восприятию нового материала, повышения мотивации 
косвоению программы; выявлениедетей, отстающих и опережающих
обучение; подбора наиболееэффективных методов и средств 
обучения для достиженияпланируемых результатов. Формойконтроля 
является педагогическоенаблюдение. 
Промежуточный контроль проводитсяпо окончании первого полугодия (в 
декабре). В ходе промежуточного контроля идет определение степени 
усвоенияобучающимися учебного материала.Контроль осуществляется в 
форме тестирования. 
Итоговый контроль проводится поитогам освоения программы в целом 
дляопределения изменения уровня развитиядетей, их творческих 
способностей,определения образовательных результатов.Итоговый контроль 
осуществляется в форме защиты творческого проекта 
Личностные результаты определяются путём педагогического наблюдения, 
наосновании показателей и критериев,представленных в таблице. 
  
5.   Условия реализации программы 
Материально-техническое обеспечение: 
Учебный     кабинет, соответствующий     санитарно-эпидемиологическим
нормам. 
Наборы для конструирования робототехники КЛИК .Дополнительный набор 
для конструирования робототехники КЛИК.Ноутбуки. 
Комплект мебели - 1 
Стол ученический 2-ух местный.Стулученический. 
Стол для сборки роботов. 
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